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@ Elektrisch betriebenes Gerat fur die Bearbeitung und Zubereitung von Nahrungsmitteln aller Art 

Es handelt sich um ein elektrisch betriebenes Gerat fur die 
Bearbeitung und Zubereitung von Nahrungsmitteln aller Art 
mit einem Gehause zur Unterbringung des Elektromotors 
und von zugehorigen Schalt- und Steuereinrichtungen, mit 
einer vom Elektromotor antreibbaren Arbeitswelle, deren 
oberes Ende in einen beidseitig offenen, hulsenartigen Vor- 
sprung am Boden eines Aufnahmebehalters hineinragt und 
mit dem eine Isolierhiilse fest verbunden ist und mit einem 
. Arbeitswerkzeug. Um ein solches elektrisch betriebenes 
Gerat auch 2um Entsaften von Nahrungsmitteln. insbeson- 
dere von Obst, benutzen zu konnen, ist auf dem Auf nahme- 
behalter ein mit einem Lochboden versehener Korb ange- 
ordnet. Dieser weist einen mittigen, im Querschnitt unrun- 
den Durchbruch auf, auf dessen Begrenzungswandungen 
» ein Planetenradgehause drehfest lagert, welches von einem 
f Mitnehmer durchgrtffen ist, der einerseits mit dem freien 
Ende der Isolierhulse kuppelbar ist und andererseits ein 
Sonnenrad aufweist. Dieses wirkt mit einem Planetenrad 
zusammen, dessen Trager mit einem PreBkegel auf Mitdre- 
hen gekuppelt ist. Durch das zwischengeschaltete Planeten- 
radgetriebe wird die Geschwindigkeit der Arbeitswelle des 
elektrisch betriebenen Gerates reduziert. 
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Patentanspriiche 

1. Elektrisch betriebenes Gerat fur die Bearbeitung 
und Zubereitung von Nahrungsmitteln aller Art, 
mit einem Gehause zur Unterbringung des Elektro- 5 
motors und von zugehorigen Schalt- und Steuer- 
einrichtungen, mil einer vom Elektromotor an- 
treibbaren Arbeitswelle, deren oberes Ende in ei- 
nen beidseitig offenen, hulsenartigen Vorsprung 
am Bodes eines Aufnahmebehalters hineinragt und 10 
mit dern eine Isolierhiille fest verbunden ist und mit 
einem Arbeitswerkzeug, dadurch gekennzeichnet, 
daB auf dem Aufnahmebehalter (32) des elektrisch 
betriebenen Gerates ein mit einem Lochboden 

(201) versehener Korb (200) angeordnet ist, der ei- 15 
nen mittigen. im Querschnitt unrunden Durchbruch 

(202) aufweist,auf dessen Begrenzungswandungen 
(204) ein Planetenradgehause (205) drehfest lagert, 
das von einem Mitnehmer (221) durchgriffen ist, 
der einerseits mit dem freien Ende der Isolierhiille 20 
(52) kuppelbar ist und andererseits ein Sonnenrad 
(226) aufweist, welches mit einem Planetenrad (240) 
zusammenwirkt, dessen Trager (227) mit einem 
PreBkegel (234) auf Mitdrehen gekuppelt ist. 

2. Elektrisch betriebenes Gerat nach Anspruch 1, 25 
dadurch gekennzeichnet, daB der Durchbruch (202) 
des Lochbodens (201) im Querschnitt als Sechskant 
ausgebildet und von einem umlaufenden Flansch 

(203) umgeben ist, auf dessen Stirnflache (204) das 
Planetenradgehause (205) mittels eines Absatzes 30 
(217) lagert. wobei der Absatz (217) des Planeten- 
radgehauses (205) in einen eine unrunde Quer- 
schnittsflache aufweisenden Unterteil (214) und ei- 
nen Oberteil (215) mit rundem Querschnitt unter- 
teilt. 35 

3. Elektrisch betriebenes Gerat nach Anspruch 1 
und 2, dadurch gekennzeichnet, daB an den Innen- 
wandungen des Oberteils (215) des Planetenradge- 
hauses (205) Zahne (216) angeordnet sind, die mit 
den Zahnen (242) eines Planetenrades (240) zusam- 40 
menwirken, das auch mit einem Sonnenrad (226) 
kammt, welches einem Mitnehmer (221) zugeord- 
net ist, der an den lnnenwandungen eines unteren 
Hohlzylinders (222) Kupplungen (223) aufweist, die 
mit Kupplungen (55) der Isolierhulse (52) in Wirk- 45 
verbindung stehen. 

4. Elektrisch betriebenes Gerat nach einem oder 
mehreren der vorangehenden Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, daB der untere Hohlzylinder (222) 
des Mitnehmers (221) drehbar in einem Hohlzylin- 50 
dcrabschnitt (213) des Planetenradgehauses (205) 
gelagert ist und einen durchmessermaBig abgesetz- 
ten oberen Hohlzylinder (225) aufweist, an dessen 
AuBenwandungen die Zahne des Sonnenrades 
(226) angeformt sind 55 

5. Elektrisch betriebenes Gerat nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, daB der einstiickige Pla- 
netenradtrager (227) auf seiner einen Seite einen 
Lagerzapfen (228) fur das Planetenrad (240) und auf 
der gegeniiberliegenden anderen Seite einen im 60 
Querschnitt sechskantformigen Kupplungszapfen 
(230) aufweist, der formschlussig in einen Hohlzy- 
linder (235) des PreBkegels (234) eingreift. 

6. Elektrisch betriebenes Gerat nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Planetenradge- 65 
hiiuse (205) durch einen Deckel (219) verschlossen 
ist. 

7. Elektrisch betriebenes Gerat nach Anspruch 1, 



651 

2 

dadurch gekennzeichnet, daB der einstiickige Korb 
(200) mit dem Aufnahmebehalter (32) verrastet ist. 

8. Elektrisch betriebenes Gerat nach Anspruch 7. 
dadurch gekennzeichnet, daB der Korb (200) einen 
Haken (208) aufweist, der in der Arbeitslage in ei- 
nen L-formigen Schlitz (2H)) des Aufnahmebehal- 
ters (32) eingreift. 

9. Elektrisch betriebenes Gerat nach Anspruch 7 
oder 8, dadurch gekennzeichnet, daB der Haken 
(208) auf seiner Oberseite eine Rast (209) aufweist. 
die mit einer Gegenrast der einen Begrenzungs- 
wand des L-formigen Schlitzes (210) zusammen- 
wirkt. 

Beschreibung 

Die Erfindung bezicht sich auf ein elektrisch betriebe- 
nes Gerat fur die Bearbeitung und Zubereitung von 
Nahrungsmitteln aller Art mit einem Gehause zur Un- 
terbringung des Elektromotors und von zugehorigen 
Schalt- und Steuereinrichtunggen, mit einer vom Elek- 
tromotor antreibbaren Arbeitswelle, deren oberes Ende 
in einen beidseitig offenen, hulsenartigen Vorsprung am 
Boden eines Aufnahmebehalters hineinragt und mit 
dem eine Isolierhiille fest verbunden ist und mit einem 
Arbeitswerkzeug. 

Solche elektrisch betriebenen Gerate fur die Bearbei- 
tung und Zubereitung von Nahrungsmitteln aller Art 
sind in mannigfachen Ausfuhrungsformen bekannt. So 
gibt es eine Ausfuhrungform mit einem im Querschnitt 
L-formigen Gehause, wobei der eine Schenkel des L- 
formigen Gehauses zur Unterbringung des Elektromo- 
tors und der damit zusammenwirkenden Teile einschl. 
einer Sicherheitseinrichtung dient, wahrend der in der 
Regel langere zweite Schenkel des L-formigen Gehau- 
ses als StandfuB ausgebildet ist. Mittels dieses Standfu- 
Bes kann das Gerat auf einer Unterlage, wie einer Tisch- 
platte, aufgestellt werden. Auf einer seitlich neben dem 
Elektromotor liegenden Flache des L-formigen Stand- 
fuBes ist eine Aufstellmoglichkeit fur einen Aufnahme- 
behalter vorgesehen, wobei MaBnahmen ergriffen sind, 
um eine Lagesicherung des Aufnahmebehalters zu er- 
zielen. In diesem Bereich ragt auch die Antriebswelle 
aus dem StandfuB heraus, deren vorderes Ende beim 
Aufsetzen des Aufnahmebehalters in einen hulsenarti- 
gen Vorsprung des Bodens desselben hineinragt. 

Bei einer bekannten Ausfuhrungsform eines solchen 
elektrisch betriebenen Gerates wirkt die Isolierhulle, die 
die Antriebswelle umgibt, mit einem Adapter zusam- 
men, der seinerseits so ausgebildet ist, daB er mit unter- 
schiedlich gestalteten Arbeitswerkzeugen zusammen- 
wirken kann, wobei auch die Moglichkeit gegeben ist, 
die Arbeitswerkzeuge in unterschiedlicher Hone mit 
dem Adapter zu koppeln. Dabei gibt es zunachst die 
Moglichkeit, die Arbeitswerkzeuge im Bereich des Bo- 
dens des Arbeitsbehalters arbeiten zu lassen. Hier kom- 
men Raspelscheiben, Pommes-Frites-Scheiben od dgl. 
zum Einsatz, also Arbeitswerkzeuge, bei denen die Nah- 
rungsmittel dem Arbeitswerkzeug durch den Einfull- 
stutzen zugefuhrt werden. Daneben ist aber auch die 
Kupplung von Arbeitswerkzeugen mit dem Adapter 
moglich, derart, daB sie in unmittelbarer Nahe der Ein- 
fuhrdffnung eines Einftillstutzens arbeiten. 

Derartige Ausfuhrungsformen von elektrisch betrie- 
benen Geraten fur die Bearbeitung und Zubereitung 
von Nahrungsmitteln sind insbesondere deshalb vorteil- 
haft, weil mit ein und demselben Grundgerat unter Ver- 
wendung des Adapters unterschiedlich gestaltete Ar- 
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beitswerkzeuge wahlweisc vom Benutzer zur Durch- 
fuhrung von Arbeiten herange2ogen werden konnen. 
Auf der anderen Seite ist es bei der bekannten Ausfuh- 
rungsform eines soichen elektrisch betriebenen Gerates 
bisher nicht moglich gewesen, aus Nahrungsmitteln, ins- 
besondere Obst, Safte zu pressen. Eine solche Moglich- 
keit war schon deshalb ausgeschlossen, weil die An* 
triebswelle des Gerates mit verhaltnismaBig hoher Tou- 
renzahl, beispielsweise mit 1400 Umdrehungen pro Mi- 
nute, umlauft. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein elek- 
trisch betriebenes Gerat fur die Bearbeitung und Zube- 
reitung von Nahrungsmitteln aller Art dahingehend zu 
verbessern, daB unter Beibehaltung der erwahnten Vor- 
teile der bisherigen Ausfuhrungsform nunmehr auch das 
Herstellen von Saften, insbesondere von Obstsaften, mit 
diesem Gerat moglich ist. Dabei soli der Grundaufbau 
des elektrisch betriebenen Gerates im wesentlichen un- 
verandert bleiben. 
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wirken, welches auch mit einem Sonnenrad kammt. Die- 
ses Sonnenrad ist dabei einem Mitnehmer zugeordnet. 
der an den Innenwandungen eines unteren Hohlzylin- 
ders Kupplungen aufweist, die mit Kupplungen der Iso- 
lierhiilse in Wirkverbindung treten. Durch einfaches 
Aufstecken des Mitnehmers auf die Isolierhulse des 
Grundgerates kommen die Kupplungen mil den passen- 
den Gegenkupplungen der Isolierhulse in Eingriff, so 
daB die gewunschte drehfeste bzw. formschlussige Ver- 
bindung zwischen den beiden genannten Teilen herge- 
stellt ist, die aber bei Bedarf auch ohne weiteres wieder 
geldst werden kann. 

Dabei ist es zweckmaBig, daB der untere Hohlzylin- 
der des Mitnehmers drehbar in einem Hohlzylinderab- 
schnitt des Planetenradgehauses gelagert ist und einen 
durchmessermaBig abgesetzten oberen Hohlzylinder 
aufweist, an dessen AuBenwandungen die Zahne des 
Sonnenrades unmittelbar angeformt sind. Bei dieser 
Ausbildung kann somit auf ein gesondert hergestelltes 



Dieses Ziel ist erfindungsgemaBdadurch erreicht, daB 20 Sonnenrad und damit auch auf die nachtragliche Befe- 



auf dem Aufnahmebehaher des elektrisch betriebenen 
Gerates ein mit einem Lochboden versehener Korb an- 
geordnet ist, der einen mittigen, im Querschnitt unrun- 
den Durchbruch aufweist, auf dessen Begrenzungswan- 
dungen ein Planetenradgehause drehfest lagert, das von 
einem Mitnehmer durchgriffen ist, der einerseits mit 
dem freien Ende der Isolierhulse kuppelbar ist und an- 
dererseits ein Sonnenrad aufweist, welches mit einem 
Planetenrad zusammenwirkt, dessen Trager mit einem 
PreBkegel auf Mitdrehen gekuppelt ist. 

Bei dieser erfindungsgemaBen Ausbildung des elek- 
trisch betriebenen Gerates ist mit wenigen Handgriffen 
eine Abanderung in der Weise moglich, daB nun anstelle 
der bisherigen Arbeitswerkzeuge, wie Messer, Raspei- 
scheibe, Pommes-Frites-Scheibe und dergl. nunmehr 
auch ein Arbeitswerkzeug eingesetzt werden kann, das 
dem Entsaften von Nahrungsmitteln, insbesondere von 
Obst, dient. Dabei erfolgt die Kupplung fur den Antrieb 
eines soichen Arbeitswerkzeuges iiber die vorhandene 
Isolierhulse des Grundgerates. Diese Isolierhulse hat 
von Hause aus Kupplungen, urn den Adapter drehfest 
aufnehmen zu konnen. Beim Entsaften ist die Zwischen- 
schaltung eines Adapters nicht erforderlich. Vielmehr 
wird statt dessen der Mitnehmer auf das freie Ende der 
Isolierhulse aufgesteckt. Statt des Deckels mit dem Ein- 
fullstutzen wird beim Entsaften ein mit einem Lochbo- 
den versehener Korb auf den Aufnahmebehaher aufge- 
setzt. Das erwahnte Planetenradgetriebe sorgt dafur, 
daB der PreBkegel nur mit einer verhaltnismaBig gerin- 
gen Geschwindigkeit umlauft. In der Kegel ist vorgese- 
hen.die Tourenzahl des PreBkegels auf etwa 1/5 bis 1/6 
im Vergleich mit derjenigen der Antriebswelle herabzu- 
setzen. Der entstehende Saft wird in dem vorhandenen 
Aufnahmebehaher des Gerates gesammeh, so daB die 
Verwendung eines zusatzlichen Auffangbehalters ent- 
fallt. 

Bei der bevorzugten Ausfuhrungsform der Erfindung 
ist vorgesehen, den Durchbruch des Lochbodens des 
Korbes im Querschnitt gesehen als Sechskant auszubil- 
den und ihn mit einem umlaufenden Flansch zu umge- 
ben, auf dessen Stirnflache das Planetenradgehause mit- 
tels eines Absatzes lagert. Dieser Absatz unterteilt das 
Planetenradgehause in einen Unterteil mit einer unrun- 
den Querschnittsflache und einen Oberteil mit einem 
runden Querschnitt. 

Dabei ist es zweckmaBig, an den Innenwandungen 
des Oberteils des Planetenradgehauses Zahne anzuord- 
nen, die mit den Zahncn des Planetenrades zusammen- 
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stigung desselben an dem oberen Hohlzylinder des Mit- 
nehmers verzichtet werden. 

Nach einem weiteren Vorschlag der Erfindung weist 
der einstuckig gehaltene Planetenradtrager auf seiner 
einen Seite einen Lagerzapfen fur das Planetenrad und 
auf der gegenuberliegenden anderen Seite einen im 
Querschnitt sechskantformigen Kupplungszapfen auf. 
der formschliissig in einen Hohlzylinder des PreBkegels 
eingreift. Dabei liegen Lagerzapfen und Kupplungszap- 
30 fen mit Abstand parallel zueinander; zeigen aber nach 
unterschiedlichen Richtungen. Bei dieser Ausgestaltung 
ist es besonders mdglich, den PreBkegel in einfacher 
Weise mit dem Planetenradtrager zu kuppeln, wobei 
diese Kupplung jederzeit wieder gelost werden kann. 
35 ZweckmaBig ist es auch, das Planetenradgehause 
durch einen Deckel zu verschliessen. Ein solcher Deckel 
schutzt die im Inneren des Planetenradgehauses ange- 
ordneten Teile vor Verschmutzungen, insbesondere vor 
dem Eindringen von Flussigkeiten. Fur die Verbindung 
40 des Deckels mit dem Planetenradgehause konnen an 
sich bekannte Verbindungseiemente benutzt werden. 
Beispielsweise ist es mdglich, eine bajonettverschluBar- 
tige Verbindung zu wahlen. Daneben ist aber auch die 
Verwendung einer Rastverbindung moglich. 

Urn den auf den Aufnahmebehaher aufzusetzenden 
Korb mit dem Lochboden in einer genau vorbestimm- 
ten Lage festzuhalten, ist vorgesehen, den zweckmaBig 
einsttickigen Korb mit dem Aufnahmebehaher zu ver- 
rasten. Dies kann beispielsweise dadurch geschehen, 
daB der Korb einen Haken aufweist, der in der Arbeits- 
lage in einen L-formigen Schlitz des Aufnahmebehalters 
eingreift. 

Der Haken kann dabei auf seiner Oberseite eine Rast 
aufweisen, die mit einer Gegenrast der einen Begren- 
55 zungswand des L-formigen Schlitzes zusammenwirkt. 
Auf der dem Haken des Korbes gegenuberliegenden 
anderen Seite ist zweckmaBig ein vorspringender Be- 
reich vorgesehen, der als Bestandteil einer Sicherheits- 
einrichtung ausgebildet sein kann. Auf diese Weise wird 
erreicht, daB ein Inbetriebnehmen des Elekiromotors 
erst dann moglich ist. wenn der Korb in seiner Arbeitsla- 
ge auf dem Aufnahmebehalter des elektrisch betriebe- 
nen Gerates ruht. 

Auf der Zeichnung ist die Erfindung in einem Ausfuh- 
rungsbeispiel dargestellt und zwar zeigt 

Fig. 1 ein erfindungsgemaB ausgebildetes, elektrisch 
betriebenes Gerat fur die Bearbeitung und Zubereitung 
von Nahrungsmitteln in Vorderansicht, teilweise ge- 
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schnitten, mil dem auf den Aufnahmebehalter aufge- 
setzten Korb in seiner Arbeitslage, 

Fig. 2 im vergroBertcn MaBstab einen Teilschnitt 
durch das elektrisch betriebene Gerat fur die Bearbei- 
tung und Zubereitung von Nahrungsmitteln gemaB 
Fig. I, teilweise weggebrochen, wobei — wie in Fig. 1 — 
der Schnitt durch den PreBkegel in unterschiedlichen 
Ebenen gelegt ist, und 

Fig. 3 einen Schnitt durch das elektrisch betriebene 
Gerat fur die Bearbeitung und Zubereitung von Nah- 
rungsmitteln entlang der Linie Ill-Ill der Fig. 1 der 
Zeichnung. 

Es sei zunachst vorausgeschickt, daB in den Figuren 
der Zeichnungen nur diejenigen Teile eines elektrisch 
betriebenen Gerates fur die Bearbeitung und Zuberei- 
tung von Nahrungsmitteln dargestellt sind, welche fur 
das Verstandnis der Erfindung Bedeutung haben. Es feh- 
len insbesondere die elektrischen Zuleitungen und die 
Verdrahtungen sowie die mit ihnen zusammenwirken- 
den Schah- und Steuereinrichtungen. Im ubrigen kon- 
nen aile in den Zeichnungen fehlenden Teile des Gera- 
tes einen an sich bekannten Aufbau haben und in eben- 
falls an sich bekannter Weise in dem Gehause unterge- 
bracht werden. 

Das dem einzigen Ausfuhrungsbeispiel der Zeich- 
nung zugrunde gelegte elektrisch betriebene Gerat fur 
die Bearbeitung und Zubereitung von Nahrungsmitteln 
hat ein Gehause 30, in welchem der Elektromotor und 
Steuerungs- und Schalteinrichtungen des Gerates un- 
tergebracht sind. Das Gehause 30 hat einen GehausefuB 
31, wobei Gehause 30 und GehausefuB 31 im wesentli- 
chen L-fdrmig gestaltet sind. Auf der neben dem Gehau- 
se 30 liegenden Oberflache des GehausefuBes 31 ist ein 
generell mit 32 bezeichneter Aufnahmebehalter (Topf) 
aufgestellt. Der Aufnahmebehalter 32, der zweckmaBig 
aus einem durchsichtigen Werkstoff hergestellt ist, ist 
am GehausefuB 31 in bekannter Weise gegen Abheben 
bzw. gegen Langsverschieben gesichert. Der Aufnah- 
mebehalter 32 hat einen angeformten Handgriff 33. Der 
beim normalen betrieb des Gerates benutzte Deckel mit 
einem Einfullstutzen ist beim Entsaften vom Aufnahme- 
behalter entfernt und durch einen generell mit 200 be- 
zeichneten Korb ersetzt, dessen Ausbildung spater noch 
beschrieben wird. 

In dem Gehause 30 ist ein an sich bekannter Elektro- 
motor untergebracht, der in der Fig. 1 der Zeichnung 
nicht sichtbar ist. Dargestellt ist dagegen die Motorab- 
deckung 36, die den Elektromotor im wesentlichen um- 
gibt mit Ausnahme seines unteren, dem GehausefuB 31 
zugekehrten Bereiches. 

Der Elektromotor hat eine MotorweIle37,deren frei- 
es Ende in den Hohlraum des GehausefuBes 31 hinein- 
ragt und dort ein Rad 38 tragt, welches mit einem Rie- 
men, vorzugswetse mit einem Zahnriemen 39 zusam- 
menwirkt. Dieser Zahnriemen 39 wird uber ein im 
Durchmesser wesentlich groBeres Antriebsrad 40 her- 
umgefiihrt. Das Antriebsrad 40 ist im dargestellten Aus- 
fuhrungsbeispiel zugleich als Liifterrad ausgebildet und 
hat an seiner Umfangsflache liegend eine Vielzahl von 
Zahnen, die mit Gegenzahnen des Zahnriemens 39 in an 
sich bekannter Weise zusammenwirken. 

Das als Liifterrad ausgebildete Antriebsrad 40 ist auf 
dem in den Hohlraum des GehausefuBes 31 hineinra- 
genden Ende einer Arbeits- und Werkzeugwelle 42 an- 
geordnet. 

Der GehausefuB 31 ist zweiteilig ausgestaltet, wobei 
die beiden Teile mit bekannten und daher in der Zeich- 
nung fortgelassenen Mitteln zusammengehalten wer- 
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den konnen. Der untere, nicht naher bezeichnete Teil 
des GehausefuBes 31 ruht auf einer Flache, beispielswei- 
se auf einer Tischplatte. Der Oberteil 45 des Gehausefu- 
Bes 31 hat einen glatten Durchbruch 47 zum Durchgriff 
5 der schon erwahnten Arbeits- bzw. Werkzeugwelle 42. 
Dieser Durchbruch 47 liegt im Bereich der Decke 46 des 
Oberteils 45 des GehausefuBes 31, wobei die Decke 46 
uber einen Absatz in die Manteiflache iibergeht. Der 
Aufnahmebehalter 32 hat an seiner Unterseite Vor- 
io sprunge 49, die dem Boden 50 des Aufnahmebehalters 
32 unmittelbar angeformt sind. Die Vorsprunge 49, die 
im Abstand voneinander liegen, wirken mit der AuBen- 
flache des Absatzes zusammen, so daB eine Querver- 
schiebung des Aufnahmebehalters 32 auf dem Abstell- 
15 fuB 31 nicht moglich ist. 

Dem Boden 50 des Aufnahmebehalters 32 ist ein hul- 
senartiger Vorsprung51 angeformt. Dieser ragt verhait- 
nismaBig weit in das Innere des Aufnahmebehalters 32 
hinein. In den hulsenartigen Vorsprung 51 ragt das obe- 
20 re Ende der Arbeits- bzw. Werkzeugwelle 42. Diese ist 
durchmessermaBig mehrfach abgesetzt und hat zwei in 
der Zeichnung nicht naher dargestellte Befestigungsbe- 
reiche, die z. B. als Randelungen der AuBenflache ausge- 
bildet sein konnen. Diese Befesiigungsbereiche 53 die- 
25 nen zur Herstellung einer festen Verbindung mit einer 
generell mit 52 bezeichneten Isolierhulse, die einstuckig 
aus einem Kunststoff hergestellt und nach oben hin ver- 
schlossen ist. Das unterhalb des Bodens 50 des Aufnah- 
mebehalters 32 liegende Ende der Isolierhulse 52 ist als 
30 scheibenartiger FuB ausgebildet, der in den Zwischen- 
raum zwischen der Decke 46 und dem Boden 50 des 
Aufnahmebehalters 32 angeordnet ist. Dieser scheiben- 
artige FuB sorgt dafur, daB Flussigkeiten, die beim Ge- 
brauch des elektrisch betriebenen Gerates durch den 
35 hulsenartigen Vorsprung 51 hindurch aus dem Aufnah- 
mebehalter 32 kommend in den Zwischenraum gelangt 
sein sollten, aus diesem wieder herausgeschleudert wer- 
den. 

An der AuBenseite der Isolierhulse 52 sind Kupp- 
40 lungsvorsprunge 55 vorgesehen, die mit Kupplungen 
223 eines generell mit 221 bezeichneten Mitnehmers 
zusammenwirken. 

ErfindungsgemaB wird der Isolierhulse 52 ein Ar- 
beitswerkzeug zugeordnet, welches einerseits form- 
45 schlussig mit dem oberen freien Ende der Isolierhulse 
verbunden werden kann und das andererseits anstelle 
des ublicherweise vorhandenen Deckels auf den Auf- 
nahmebehalter 32 aufgesetzt werden kann. Dieses Ar- 
beitswerkzeug, welches immer dann benutzt wird, wenn 
50 Nahrungsmittel, insbesondere Obst. entsaftet werden 
sollen, hat folgenden Aufbau: 

Auf den Aufnahmebehalter 32 wird anstelle des Dek- 
kels ein mit einem Lochboden 201 versehener Korb 200 
angeordnet. Dieser hat einen im Querschnitt unrunden 
55 Durchbruch 202, auf dessen Begrenzungswandungen 
204 ein Planetenradgehause 205 drehfest lagert. Dieses 
wird von einem Mitnehmer 221 durchgriffen, der einer- 
seits mit dem freien Ende der Isolierhulse 52 kuppelbar 
ist und andererseits ein Sonnenrad 226 aufweist, wel- 
60 ches mit einem Planetenrad 240 zusammenwirkt, dessen 
Trager 227 mit einem PreBkegel 234 auf Mitdrehen ge- 
kuppelt ist. 

Der Korb 200 ist ein einstuckiger Kunststoffkorper 
mit einem volumenmaBig groBen, nicht naher bezeich- 
65 neten Aufnahmeraum und einem Handgriff 207. der in 
der Arbeitslage des Korbes 200 — wie die Fig. 1 und 2 
erkennen lassen — oberhalb des Handgriffes 33 des 
Aufnahmebehalters 32 angeordnet ist. An der Untersei- 
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ie des Handgriffes 207 ist cin Haken 208 angeformt, der 
in der Arbeitslage des Korbes 200 in einen im Quer- 
schnitt L-fdrmigen Schlitz 210 im Bereich der oberen 
Begrenzungskante des Aufnahrnebehalters 32 eingreift, 
wie dies aus der Fig. 2 der Zeichnung ersichtiich ist. Um 
dabei diese Lage des Korbes 200 zu fixieren, hat der 
Haken 208 auf seiner oberen Begrenzungsflache eine 
Rast 209, die mit einer nicht naher bezeichneten Gegen- 
rast des Aufnahrnebehalters in bekannter Weise zusam- 
menwirkt. 

Auf der dem Handgriff 207 des Korbes 200 gegen- 
uberliegenden Seite ist eine vorspringende Verbreite- 
rung 211 vorgesehen. die als Bestandteil einer Sicher- 
heitseinrichtung wirkL Dies bedeutet, daB nur dann, 
wenn die Verbreiterung in einen Schlitz des benachbar- 
ten Gehauses 30 eindringt, dort befindliche Teile der 
Schalteinrichtung betatigt werden, durch die das Ober- 
fiihren in eine Bereitschaftslage durchgefiihrt wird. Erst 
wenn diese Bereitschaftslage erreicht ist, kann das Ein- 
schalten des Motors und damit ein Umdrehen der Ar- 
beitswelle und der diesen zugeordneten Teile erfolgen. 

Wie aus der Fig. 3 der Zeichnung am besten hervor- 
geht, hat der Lochboden 201 des Korbes 200 eine Vie!- 
zahl von Durchbriichen 206, so daB davon gesprochen 
werden kann, daB es sich bei dem Boden 201 um einen 
Siebboden handelt. Die Durchbriiche 206 haben — wie 
die Fig. 3 deutlich erkennen laBt — unterschiedliche 
Gestalt, wobei zunachst darauf hingewiesen wird, daB 
zur Vereinfachung in dieser Fig. 3 nur Teilbereiche des 
Bodens 201 mit den Durchbriichen 206 versehen sind. In 
Wirklichkeit setzt sich das Muster gernaB der Fig. 3 fort. 
Aus diesem Muster ergibt sich, daB ein Tei! der Durch- 
briiche 206 als Schlitze ausgebildet sind, die jeweils auf 
einem Kreisbogen liegen, der um den Mittelpunkt des 
Bodens 201 geschlagen ist. Auf diese Weise entstehen 
unterschiedlich breite Schlitze, wobei die Breite der 
Schlitze in Richtung auf den Mittelpunkt des Bodens hin 
abnimmt. 

Im Bereich der Umfangsflache des Korbes 200 sind 
im Boden 201 weitere Schlitze angeordnet, die senk- 
recht zu den erstgenannten stehen und untereinander 
gleichgestaltet sind. Sie liegen im wesentlichen radial 
und haben gleichen Abstand voneinander. 

Wie die Fig* 2 der Zeichnung erkennen laBt, wird der 
Korb 200 unterteilt in einen aus dem Aufnahmebehaher 
32 herausragenden Oberteil, der als Hohlzylinder ausge- 
bildet ist, und einen in den Aufnahmebehalter 32 hinein- 
ragenden Unterteil, der kegelig gestaltet ist, wobei der 
Kegel an seiner schmalsten Seite durch den Siebboden 
201 abgeschlossen ist. Durch diese Anordnung ergibt 
sich, daB der beim bestimmungsgema*Ben Gebrauch des 
Arbeitswerkzeuges entstehende Saft unmittelbar in den 
Aufnahmebehalter 32 flieBt und dort gesammelt werden 
kann. Auf dem Siebboden bleiben die Riickstande des 
Nahrungsmittels hangen. 

Wie schon erwahnt, gehort zu dem Arbeitswerkzeug, 
welches der Herstellung von Saft aller Art dient, ein 
Mitnehmer 221, der einstuckig aus einem Kunststoff ge- 
fertigt ist. Der Mitnehmer 221 hat einen unteren hohlzy- 
linderartigen Teil 222, an dessen Innenwandungen 
Kupplungen 223 angeformt sind, die mit den Kupplun- 
gen 55 der Isolierhulse 52 in Wirkverbindung stehen. 
wenn die in der Fig. 1 dargestellte Arbeitslage einge- 
nommen wird. 

Der Mitnehmer 221 hat ferner einen oberen Hohlzy- i 
linder 225, der im Durchmesser wesentlich kleiner ge- 
halten ist als der untere Hohlzylinder 222. Zwischen 
diesen beiden Hohlzylindern 222 bzw. 225 liegt ein 



Flansch 224, der auf der oberen Stirnflache eines Hohl- 
zylinderabschnittes 213 des Planetenradgehauses 205 
liegt. An der AuBenflache des oberen Hohlzylinders 225 
des Mitnehmers 221 ist ein Sonnenrad 226 vorgesehen. 
5 Dabei sind der einfachen Herstellung wegen die Zahne 
des Sonnenrades 206 dem Hohlzylinder 225 unmittelbar 
angeformt. Mit den Zahnen des Sonnenrades 226 
kammt ein Planetenrad 240, das cbenfalls einstuckig aus 
einem Kunststoff hergestellt ist. Die Zahne des Plane- 
io tenrades 240 sind mit 242 bezeichnet. Sie wirken einmal 
mit den Zahnen des Sonnenrades 226 zusammen und 
zum anderen mit Zahnen 216, die der Innenwand des 
Planetenradgehauses 205 angeformt sind. 

Dem Planetenrad 240 ist ein Planetenradtrager 227 
15 zugeordnet, der als einstiickiger Kunststoffkorper aus- 
gebildet ist. Der Planetenradtrager 227 hat auf seiner 
einen Seiten einen im Querschnitt runden Lagerzapfen 
228, der in die mittlere Bohrung 241 des Planetenrades 
eingreift. Auf der gegenuberliegenden anderen Seite 
20 weist der Planetenradtrager 227 einen im Querschnitt 
sechskantformigen Kupplungszapfen 230 auf. der form- 
schlussig in einen Hohlzylinder 235 eines PreBkegels 
234 eingreift, vergl. dazu die Fig. 2 der Zeichnung. La- 
gerzapfen 228 und Kupplungszapfen 230 liegen parallel 
25 mit Abstand zueinander. Sie zeigen aber nach unter- 
schiedlichen Richtungen. 

Das Pianetenradgehause 205 ist ebenfalis einstuckig 
aus einem Kunststoff hergestellt. Das Pianetenradge- 
hause 205 weist zunachst einen Unterteil 214 auf. In 
30 diesem Bereich hat das Pianetenradgehause 205 eine 
unrunde Querschnittsflache, da sie mit dem unrunden 
Durchbruch 202 im Siebboden 201 des Korbes 200 zu- 
sammenwirken soli. 

Der Unterteil 214 des Planetenradgehauses 205 geht 
35 iiber einen Absatz 217 in den Oberteil 215 mit rundem 
Querschnitt iiber. Die Unterseite des Absatzes 217 ruht 
auf der benachbarten Stirnflache des Flansches 203 des 
Siebbodens, wie die Fig. 2 der Zeichnung am besten 
erkennen laBt. 

40 An den Innenwandungen des Oberteiles 215 des Pla- 
netenradgehauses 205 sind die schon erwahnten Zahne 
216 angeformt, die mit den Zahnen 242 des Planetenra- 
des 240 zusammenwirken. 

Im oberen Teil hat der Oberteil 215 des Planetenrad- 

45 gehauses 205 verminderte Wandstarke. In diesem Be- 
reich sind auch HalterungsvorsprOnge 218 vorgesehen, 
die der Idsbaren Befestigung eines Deckels 219 dienen. 
Dieser Deckel schlieBt die obere Offnung des Planeten- 
radgehauses 205 ab, vergl. dazu die Fig. 2 der Zeich- 

50 nung. Um dabei die losbare Verbindung des Deckels 219 
mit dem Pianetenradgehause 205 herstellen zu konnen, 
ist dem Deckel 219 wenigstens ein Haltehaken 220 zu- 
geordnet, der in seiner wirksamen Lage hinter die Hal- 
tevorsprOnge 218 greift. 

55 Das eigentiiche Arbeitswerkzeug ist ein generell mit 
234 bezeichneter PreBkegel, der hohl gehalten ist, so 
daB sich ein Innenraum 236 ergibt. In diesen Innenraum 
236 ragt ein Hohlzylinder 235, der nach unten hin offen 
und im Querschnitt gesehen unrund, im dargesteltten 

}0 Ausfuhrungsbeispiel sechskantformig gestaltet ist. Da- 
rter kann in der Kupplungs- oder Arbeitslage der im 
Querschnitt sechskantfdrmige Kupplungszapfen 230 
des Planetenradtragers 226 in den Innenraum des Hohl- 
zylinders 235 bis zu einem Anschlag 233 eindringen. Auf 

i5 diese Weise wird die formschltissige Verbindung zwi- 
schen dem Planetenradtrager 227 und dem PreBkegel 
234 hergestellt. 

Der PreBkegel 234 hat einen an sich bekannten Auf- 
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bau. Er besteht auf seiner Umfangsflache aus Wellen- 
bergen 237 unci Welientalern 238, die liickenlos ineinan- 
der ubergehen, so daB sich eine geschlossene Mantelfla- 
che ergibt. Der Schnittverlauf gemaB den Fig. 1 und 2 
der Zeichnung ist so gewahlt, daB auf der linken Halfte 5 
der Zeichnung der Schnitt durch einen Wellenberg 237 
geht, wahrend er auf der in der Fig. 2 rechten Seite 
durch ein Wellental 238 geht, so daB der Grund 238 
dieses Wellentales dort sichtbar ist. 

In der Nahe des Siebbodens 201 hat der PreBkegel io 
234 einen nach auBen hin abgewinkelten Flansch 239, 
der parallel zum Siebboden 201 angeordnet ist und in 
unmittelbarer Nahe des Siebbodens 201 liegt. 

Beim bestimmungsgemaBem Gebrauch lauft der 
PreBkegel 234 urn, wahrend der Korb 200 in seiner Lage is 
gehalten wird, und zwar durch die vorerwahnten Rasten 
209 und Gegenrasten, die ihn mit dem Aufnahmebehai- 
ters 32 losbar verbinden. Durch die Zwischenschaltung 
des Planetenradgetriebes wird die Umdrehungszahl der 
Antriebswelle bzw. Arbeitswelle 42 erheblich vermin- 20 
dert. Es ist eine Untersetzung um 1/5 bis 1/6 vorgesehen. 
Der Benutzer kann dann beispielsweise die Halfte einer 
Orange oder Zitrone auf die AuBenflache des PreBke- 
gels 234 in bekannter Weise setzen und sie in Richtung 
auf den Boden des Aufnahmebehalters driicken. Dabei 25 
kommt es in bekannter Weise zu dem Entsaften, wobei 
der aus der Orange od. dgl. heraustretende Saft durch 
die Durchbruche 206 des Siebbodens 201 in den Aufnah- 
mebehalter lauft und dort gesammelt wird. Die Schnau- 
pe des Aufnahmebehalters 32 erleichtert dann das Aus- 30 
gieBen des Saftes in ein GefaB, beispielsweise in ein 
TrinkgefaB. Die Ruckstande bleiben auf dem Siebboden 
201 liegen. 

Wie bereits erwahnt, ist die dargestellte Ausfuhrung 
nur eine beispielsweise Verwirkiichung der Erfindung 35 
und diese nicht darauf beschrankt. Vielmehr sind noch 
mancherlei andere Ausfuhrungen und Anwendungen 
moglich. Dies gilt insbesondere fur die Gestaltung und 
Ausbildung des PreBkegels 234. Anstelle des in den 
Fig. 1 und 2 dargestellten PreBkegels 234 konnen auch 40 
anders gestaltete PreBkegel mit den Kupplungszapfen 
230 des Planetenradtragers 227 verbunden werden. Fer- 
ner ist es m&glich, die Ausbildung und Gestalt des Kor- 
bes 200 gegenuber dem dargestellten Ausfuhrungsbei- 
spiel zu verandern. Dabei kann der Korb 200 auch mit 45 
anderen als den dargestellten Rastelementen mit dem 
Aufnahmebehalter 32 verbunden werden. Nur muB es 
sich dabei um eine leicht losbare Verbindung handeln. 
Daruber hinaus ist es moglich, dem Planetenradgetriebe 
auch eine andere, grundsatzlich an sich bekannte Aus- 50 
bildung und Anordnung zu geben. 

Bezugszeicheniiste: 
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Gehause 


31 




GehausefuB 


32 




Aufnahmebehalter (Topf) 


33 




Handgriff(von32) 


36 




Motorabdeckung (Zweitgehause) 


37 




Motorwelle 


38 




Rad(auf37) 


39 




Zahnriemen 


40 




Antriebs = Lufterrad 


42 




Arbeits-Werkzeugwelle 


45 




Oberteil(von31) 


46 




Decke (von 45) 


47 




Durchbruch (in 46) 


49 




Vorsprung (von 50) 
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50 — Boden (von 32) 

51 — hiilsenartiger Vorsprung (von 50) 

52 — lsolierhulse 

55 — Kupplungsvorsprunge(an52) 



200 





Korb 


201 


— 


Boden (von 200) * 


202 





Durchbruch (in 201) 


203 


— 


Flansch 


204 


— 


Stirnflache (von 203) 


205 


— 


Planetenradgehause 


206 





Durchbrechungen (in 201) 


207 


— 


Handgriff 


208 


— 


Haken(an207) 


209 


— 


Rast 


210 





L-Schlitz 


211 





Verbreiterung (an 200) 


212 




Boden (von 205) 


213 


— 


HohlzyIinderabschnitt(an 212) 


214 




Unterteil (von 205) 


215 





Oberteil(von205) 


216 





Zahne 


217 


— 


Absatz (zwischen 214 u. 215) 


218 


— 


Haltevorsprung (fur 219) 


219 





Deckel (fur 205) 


220 


— 


Haltehaken (an 219) 


221 





Mitnehmer 


222 





unterer Hohlzylinder(von 221) 


223 


— 


Kupplungen 


224 


— 


Flansch 


225 


— 


oberer Hohlzylinder (von 221) 


226 


— 


Sonnenrad 


227 


— 


Planetenradtrager 


228 





Lagerzapfen (fur 240) 


229 





Arm 


230 





Kupplungszapfen 


231 


— 


Decke (von 230) 


232 


— 


Hohlraum(von 230) 


233 




Anschlag 


234 




PreBkegel 


235 




Hohlzylinder 


236 




Innenraum (von 234) 


237 




Wellenberg (von 234) 


238 




Grund des Wellentales (von 234) 


239 




Flansch (von 234) 


240 




Planetenrad 


241 




Lagerbohrung (von 240) 


242 




Zahne (von 240) 
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